DWL-48连续走行捣固稳定车电气系统初调
第一步、主要电器箱及接线静态检查

	一、检查B48箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：
B48箱——B5箱：5.26、5.27、5.28、5.29、5.30、5.52、5.53、5.54、5.55；
B48箱——B13箱：13.37；
B48箱——B113箱：113.25、113.26；
B48箱——B122箱：122.1、122.2、122.3、122.4；
B48箱——B207箱：207.26、207.27、207.28、207.29、207.30、207.31。

	3．204a端子与STD7/29连通。

	4．5.52电缆增加端子G46b（统一用红/灰色线STD1/B5）。

	5．28.10电缆增加端子G46b接到STD1/B5（统一用绿色线）。

	二、检查B81箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：
B81箱——EMR调节器插头：81.1、81.2；

B81箱——B48箱：81.3；

B81箱——B11箱：11.42、11.43；
B81箱——B13箱：13.42、13.43。

	3．215、GV67、DS54端子连通。

	4．204、DS52端子连通。

	5．A26、GV66端子连通。

	6．7.69电缆增加端子Q19C。

	7．继电器81U3/C按新图改好。

	8．81r4电阻改为5.5KΩ。

	三、检查B381箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：
B381箱——油门电机：381.1、381.2；

B381箱——B113箱：381.3；

B381箱——B207箱：381.4。

	3．油门电机板（EL-T5630）R1电阻改为5KΩ。

	四、检查B28箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：
B28箱——作业走行压力传感器：28.1；

B28箱——ZF挂挡电磁阀插头：28.5；

B28箱——转速传感器：28.6、28.7（注意：28.6驱动转速传感器装ZF下面，28.7涡轮转速传感器装ZF上面）；

B28箱——B48箱：28.10、28.11；

B28箱——B11箱：11.36；
B28箱——B13箱：13.33；
B28箱——B81箱：28.12。

	四、检查B95箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：
B95箱——B13箱：13.37；

B95箱——外部停机插座控制盒：95.3、95.4；

B95箱——B48箱：95.6、95.7；

B95箱——B7箱：7.71；

B95箱——B57箱：57.47。

	五、检查B39、B139箱

	1．检查B39、B139箱体内布线（注意：39U1、139U1的4脚和5脚电源线和地线常接反）。

	2．检查电缆：
B39箱——作业走行控制比例阀：39.1、39.2；
B39箱——B47箱：47.57；
B139箱——稳定车振动控制比例阀：139.1、139.2；
B139箱——B207箱：207.32。

	六、检查B88、188箱

	1．检查B88、B188箱体内布线。

	2．检查电缆：
B88箱——1号发动机柴油加热器：88.1；

B188箱——2号发动机柴油加热器：188.1。

	七、整车电气系统各零部件检查

	1．检查整车布线是否符合规范，各电缆标号齐全。

	2．检查各电气控制箱接线安装牢固，控制箱内的短接片及隔离片是否齐全。

	3．检查电气箱、大梁等的所有接地线安装牢固。

	4．检查整车各控制箱、照明灯、电磁阀插头、传感器、行程开关、感应开关等部件安装牢固。


第二步、通电前需要提前采取的保护措施

	1．断开所有空气保险。

	2．断开发动机马达控制线

①1号发动机，B13箱206a。

②2号发动机，B113箱306a。

	3．拆开1号发动机EMR模块插头。

	4．拆开油门控制板插头

①1号发动机油门控制板，B81箱。

②2号发动机油门电机板，B381箱。

	5．拆开ZF控制模块EST1插头。

	6．断开三个脉冲传感器接线

①作业速度脉冲传感器1f51。

②卫星小车速度脉冲传感器1f23。

③振动频率脉冲传感器1b270。

	7．拆开通话控制板插头（B40箱）。

	8．断开激光发射电源充电板电源线（B177箱）。

	9．拆开ALC电源线（电缆ALC4）。

	10．拆开记录仪接线。

	11．拆开B4、B6、B10、B20、B30、B31、B107、B120箱所有电路板。

	12．拆开B55、B57、B58串行通信板。

	14．拆开加速油缸比例控制阀接线（电缆7.14）。

	15．拆开卫星小车制动压力比例控制阀接线（电缆46.30）。

	16．拆开传感器接线（四个捣固头深度传感器、拨道传感器、两个起道传感器、卫星小车位移传感器、自动横移对中传感器、记录仪传感器）。

	17．拆开电子摆接线（注意：前电子摆和后电子摆水泡朝前，信号线要接2脚；中间电子摆和记录仪电子摆水泡朝后，信号线要接4脚）。

	18．拆开1f152、1f153走行压力传感器接线。（电缆113.7、28.1）

	19．检查前后大闸、电空阀接线（电缆11.60、5.80、5.82）。


第三步、各主要电气系统的静态调试
	一、捣固车主电源及1号发动机控制
（图EVW9989）

	1．检查启动马达、发电机、应急泵接线。

	2．检查1n1、1n2电瓶接线。

	3．安装好1n1、1n2电瓶。

	4．合上保险13e32，端子B+有电，电源钥匙开关11b50、5b50工作正常。

	5．合上保险13e36，前司机室电源FV正常。

	6．合上保险13e42，作业司机室电源FM正常。

	7．合上保险13e39，过道灯电源AL1正常。

	8．合上保险13e26，捣固车平台灯电源AL2正常。

	9．合上保险13e25，端子M5有电，外接插座1b4a正常。

	10．合上保险13e49，端子3有电。

	11．合上保险13e34，打开1号发动机启动钥匙开关11b51，端子204有电；合上保险13e17，，端子A26、M13a有电，电压表11g2显示正常。

	

	二、稳定车主电源及2号发动机控制
（图EVW90029）

	1．接好d3继电器地线。

	2．检查启动马达、发电机、加热片接线。

	3．检查电瓶接线。

	4．安装好电瓶。

	5．合上保险113e32，端子B+100有电，电源钥匙开关11b50、5b50工作正常。

	6．合上保险113e35，后司机室电源FH-DGS正常。

	7．合上保险113e39，电源AL101正常。

	8．合上保险113e26，稳定车平台灯电源AL102正常。

	9．合上保险113e25，端子M105有电，外接插座1b4正常。

	

	三、司机室照明、雨刮控制
（图EVW9996）

	1．合上保险4e4、4e7，电喇叭1h15、1h16、1h17工作正常。

	2．合上保险4e8，阅读灯1h4、1h5工作正常。

	3．合上保险4e9，照明灯1h63工作正常，雨刮器1m18工作正常、洗涤水泵1m27工作正常。

	4．合上保险4e10，照明灯1h62工作正常，雨刮器1m18b工作正常，外接插座4b18工作正常。

	5．合上保险4e11，端子L65有电。

	6．合上保险2e1，照明灯1h294、1h294b工作正常，仪表灯1h24工作正常（注意：还有卫星小车作业风表仪表灯），阅读灯1h318、1h319工作正常，照明灯1h18工作正常。

	7．合上保险2e2，外接插座2b7、18b10工作正常。

	8．合上保险2e3，端子L2有电。

	9．合上保险2e6，端子L59b有电。

	10．合上保险5e4，警灯1h80、1h81工作正常。

	11．合上保险5e5，阅读灯1h1、1h2工作正常。

	12．合上保险5e6，照明灯1h293、1h293a工作正常，雨刮器1m17工作正常、洗涤水泵1m32工作正常。

	13．合上保险5e10，外接插座5b9工作正常。

	

	四、捣固车和稳定车作业灯、平台灯、大灯、标志灯及制动灯照明系统
（图EVW9998、EVW90025、EVW9997）

	1．合上保险4e15，捣固车过道灯1h358、1h359、1h356、1h357、1h256、1h257工作正常。

	2．合上保险4e13，捣固车平台灯1h251、1h251a、1h252、1h252a、1h83、1h84工作正常。

	3．合上保险4e14，捣固车平台灯1h85、1h86、1h222、1h222a、1h223工作正常。

	4．合上保险4e12，前转向架作业灯1h35、1h35a、1h223、1h314、1h207、1h208工作正常。

	5．合上保险53e10，过道灯1h146、1h147工作正常。

	6．合上保险53e11，过道灯1h148、1h149工作正常。

	7．合上保险53e8，捣固车作业灯1h42工作正常。
8．合上保险53e9，捣固车作业灯1h45a、1h46a工作正常。

	9．合上保险153e7，稳定车过道灯1h134、1h135工作正常。

	10．合上保险153e8，稳定车过道灯1h134a、1h134b工作正常。

	11．合上保险153e9，稳定车过道灯1h135a、1h135b工作正常。

	12．合上保险153e10，稳定车平台灯1h128、1h128a、1h130、1h131工作正常。

	13．合上保险5e1、5e2，前大灯1h37、1h38、1h21工作正常。

	14．合上保险5e3，前标志灯1h13、1h14工作正常。

	15．合上保险4e5，后大灯1h11、1h12、1h22工作正常。。

	16．合上保险5e6，后标志灯1h44、1h45工作正常。

	17．ZF工作正常后，挂挡盒挂前进方向，则后制动灯1h48、1h49工作正常，挂挡盒挂后退方向，则前制动灯1h50、1h51工作正常。

	

	五、通话及对讲系统
（图EVW90016）

	1．检查话筒及喇叭接线（电缆40.1、40.2、2.39、2.40、2.41、4.67、4.68）。

	2．三个司机室相互通话工作正常，声音清晰无杂音。

	3．检查十四个对讲插座接线。

	4．十四个对讲插座对讲工作正常。

	

	六、点烟器、风喇叭及座椅充气泵控制
（图EVW90015、EVW90021、EVW90019）

	1．检查4U9电源转换模块接线。

	2．合上保险4e16，点烟器4b301、11b301工作正常。

	3．合上保险4e11，风喇叭1s214、1s215、1s220、1s229工作正常。

	4．合上保险4e25，前司机室座椅充气泵1m110、1m111工作正常。

	5．合上保险2e8，作业司机室座椅充气泵1m112工作正常。

	6．合上保险5e13，后司机室座椅充气泵1m113、1m114工作正常。

	

	七、安全系统
（图EVW9994、EVW9995）

	1． 检查紧急停机铵钮开关Si98→NS51、Si99→NS50串联接线正确。

	2． 合上保险95e1，端子Si2有电。

	3． 合上保险95e3，端子Si30有电。

	4． 检查所有紧急停机按钮、系统停止按钮、作业驱动停止按钮按下后作业司机室对应指示发光二极管指示正确（注意：程序运行正常以后检查）。

	5． 合上保险95e2，端子Si20有电。

	6． 合上保险95e4，端子Si50有电。

	7． 合上保险95e5，端子Si51有电。

	8． 合上保险95e6，端子Si52有电。

	9． 合上保险95e7，端子Si53有电。

	10． 合上保险95e8，端子Si54有电。

	11． 合上保险95e9，端子Si55有电。

	12． 合上保险95e10，端子Si56有电。

	13． 合上保险95e11，端子Si57有电。

	14． 合上保险95e12，端子Si58有电。

	15． 合上保险95e13，端子Si59有电。

	16． 合上保险95e14，端子Si60有电。

	17． 合上保险95e15，端子Si61有电。

	18． 合上保险95e16，端子Si62有电。

	

	八、捣固车仪表及报警系统
（图EVW9991）
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图一

	1．发电机工作报警指示：发光二极管1、2、3对应发电机1m10a、1m10、1m9，发电机停止工作灯亮，分别断开保险13e60（同时断开13U2板7脚接线）、13e59、13e58则对应报警指示灯灭。

	2．发动机机油压力过低报警指示：不发动时发光二极管4亮，拆开发动机终端插头F1则灯灭，同时1号发动机机油压力表满偏。

	3．发动机冷却液温度过高报警指示：拆开发动机终端插头B8分别对地短接，发光二极管5亮或1号发动机冷却液温度表满偏。

	4．发动机机油温度过高报警指示：拆开发动机终端插头B3对地短接，则发光二极管6亮。

	5．发动机空气滤芯堵塞报警指示：短接发动机空气滤清器接线（电缆13.9）则发光二极管7亮。

	6．发动机冷却液液面过底报警指示：短接冷却液液面报警装置接线（电缆13.8）则发光二极管8亮。（正常时发光二极管8半亮）。

	7．发动机总风压力过低报警指示：总风压力低于4bar则发光二极管9亮，高于4bar则发光二极管9灭（电缆13.25）。

	8．柴油滤芯堵塞及油水分离器报警指示：短接柴油滤清及油水分离器报警接线（电缆88.2）则发光二极管10亮。

	9．ZF滤芯器堵塞报警指示：短接ZF滤清器报警接线（电缆13.22）则发光二极管11亮。

	10．ZF温度过高报警指示：拆开ZF温度开关和温度传感器，分别对地短接（电缆13.23），则对应发光二极管12亮或ZF温度表满偏。

	11．ZF油压过低报警指示：不发动时发光二极管12亮，拆开ZF压力开关接线（电缆13.20），则灯灭。

	12．火警报警指示：关闭火警系统电源开关，则发光二极管19亮，正常则灯灭。

	注意：前面所指发光二极管是11U2板（见图一），正常情况下当发动机处于停机状态时1、2、3、4、13发光二极管亮（其中发光二极管8一直半亮，发光二极管9根据总风压力高低则灭或亮），按下21（11b23）11U2板报警检测按钮开关，则所有发光二极管亮。
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图二

	13．加速油缸比例控制阀滤芯堵塞报警指示：短接加速油缸比例控制阀滤清器接线（电缆2.8）则灯1亮。

	14．工作小车驱动比例阀滤芯堵塞报警指示：短接工作小车驱动比例阀滤清器接线（电缆55.7）则灯2亮。

	15．分动齿轮箱润滑油压力过低报警指示：发动机不发动则灯8亮，拆开分动齿轮箱润滑油压力开关则亮灭（电缆47.13接1、2脚）。

	16．捣固车比例变量泵补油压力过低、稳定车比例变量泵补油压力过低、1号发动机对稳定车比例变量泵供油压力过低报警指示：程序控制（Q1BC：电缆47.30、113.18接1、2脚，27.28接1、3脚）。

	17．液压油温度过高报警指示灯：拆开液压油温度开关和传感器接线（电缆13.19），分别短地则对应灯11亮或液压油温度表动。

	18．液压油液面过低报警指示灯：不加液压油时灯12亮，加满则灯灭（电缆13.18）。

	19．液压系统回油滤芯1堵塞报警指示：短接液压油回油滤清器1接线（电缆47.28）则灯13亮。

	20．液压系统回油滤芯2堵塞报警指示：短接液压油回油滤清器2接线（电缆47.12）则灯14亮。

	21．起道伺服系统滤芯堵塞报警指示：短接起道伺服系统滤清器接线（电缆55.6）则灯15亮。

	22．拨道伺服系统滤芯堵塞报警指示：短接起道伺服系统滤清器接线（电缆55.5）则灯16亮。

	23．左捣固装置升降比例阀滤芯堵塞报警指示：短接左捣固装置升降比例阀滤清器接线（电缆55.4）则灯17亮。

	24．右捣固装置升降比例阀滤芯堵塞报警指示：短接右捣固装置升降比例阀滤清器接线（电缆55.3）则灯18亮。

	25．左捣固装置夹持比例阀滤芯堵塞报警指示：短接左捣固装置夹持比例阀滤清器接线（电缆55.2）则灯19亮。

	26．右捣固装置夹持比例阀滤芯堵塞报警指示：短接右捣固装置夹持比例阀滤清器接线（电缆55.1）则灯20亮。

	注意：13~26项所指发光二极管是2U4板（见图二），正常情况下当发动机处于停机状态时发光二极管8亮（其中发光二极管9根据分配泵脱挂则灭或亮），按下21（2b6）2U4板报警检测按钮开关，则所有发光二极管亮。

	27．柴油油位低报警指示：不加油时红色发光二极管11h57、5h57灯亮，加满油时灯灭（注意：开关1b715线接2、3脚，电缆113.19）。

	28．柴油油位表的调试：柴油油位传感器1f81处于空油位时调11g9的P1电位器使表针指到0，处于满油位时调P2电位器使表针指到1/1。当表11g9调好后再调5g9，只需满油位时调P2电位器使表针指到1/1即可。当传感器1f81从空油位向满油位变化时分别检查表11g9、5g9从0到1/1线性变化正常。

	29．速度表设置：大表EL-T2060挡位选择开关1、2、4、7、8拨向右，小表EL-T1263脉冲数设为10320；手动旋转走行速度脉冲传感器，三块速度表有速度显示。

	30．检查仪表灯工作正常。

	

	九、稳定车仪表及报警系统
（图EVW90024）
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图三

	1．合上保险113e34，打开2号发动机启动钥匙开关11b51a，端子304有电；合上保险113e50，，端子A126有电，电压表5g14显示正常。（见：稳定车主电源及2号发动机控制）

	2．发电机工作报警指示：发电机1m19停止工作发光二极管1灯亮，断开保险113e60（同时断开113U2板7脚接线）则灯灭。

	3．发动机机油压力过低报警指示：不发动时发光二极管4亮，拆开发动机终端插头则灯灭，同时2号发动机机油压力表满偏。

	4．发动机冷却液温度过高报警指示：拆开发动机终端插头分别对地短接，发光二极管5亮或2号发动机冷却液温度表满偏。

	5．发动机空气滤芯堵塞报警指示：短接发动机空气滤清器接线（电缆113.6）则发光二极管7亮。

	6．发动机冷却液液面过底报警指示：短接冷却液液面报警装置接线则发光二极管8亮。（正常时发光二极管8半亮）。

	7．发动机总风压力过低报警指示：总风压力低于4bar则发光二极管9亮，高于4bar则发光二极管9灭（电缆13.25）。

	8．柴油滤芯堵塞及油水分离器报警指示：短接柴油滤清及油水分离器报警接线（电缆188.2）则发光二极管10亮。

	9．ZF滤芯器堵塞报警指示：短接ZF滤清器报警接线（电缆13.22）则发光二极管11亮。

	10．ZF温度过高报警指示：拆开ZF温度开关和温度传感器，分别对地短接（电缆13.23），则对应发光二极管12亮或ZF温度表满偏。

	11．ZF油压过低报警指示：不发动时发光二极管12亮，拆开ZF压力开关接线（电缆13.20），则灯灭。

	12．火警报警指示：关闭火警系统电源开关，则发光二极管19亮，正常则灯灭。

	注意：以上所指发光二极管是5U1板（见图三），正常情况下当1、2号发动机都处于停机状态时1、4、13发光二极管亮（其中发光二极管8一直半亮，发光二极管9根据总风压力高低则灭或亮），按下21（5b23）5U1板报警检测按钮开关，则所有发光二极管亮。

	

	十、1号发动机EMR模块控制
（图EVW9990）

	1．1号发动机启动拉拨开关5b1或11b1拉到第一挡后松手，端子215有电，M13a失电（见：捣固车主电源及1号发动机控制）。同时DS14有电，5h1a、11h1a绿色发光二极管亮，发动机喷油电磁阀Y2有电，按下停机开关，则DS14失电，5h1a、11h1a灯灭，喷油电磁阀Y2失电。

	2．在停机状态下按下81b2开关，则DS14有电，重复一次上面1的操作，则DS14失电。

	3．合上保险13e45，拆开发动机到EMR模块的温度传感器插头，拉拨开关5b1或11b1拉到第一挡后松手，则5h1、11h1黄色发光二极管亮，发动机预热塞R3.1、R3.2发热。

	

	十一、油门控制系统
（图EVW9990、EVL2564、EVL5243、EVL2734）

	1．合上保险13e41，端子M15有电（见：捣固车主电源及1号发动机控制），调油门手柄电位器5f1、11f1，使输出电压最小时为1.5V，最大时为9.5V。

	2．调P7使OP2的8脚输出电压为2.5V，1号发动机启动拉拨开关5b1或11b1拉到第一挡后松手，端子215有电。

	3．当Q190、Q191、Q192、Q193都无效，油门最小时，调P6使26脚输出电压为0.4V，油门最大时，调P11使该输出电压为4.6V。

	4．当Q190有效，Q191、Q192、Q193无效，油门最小时，调P5使26脚输出电压为0.4V，油门最大时，调P10使该输出电压为4.6V。

	5．1号发动机作业怠速、作业最高转速、捣固头开始振动时发动机转速等1号发动机启动后动态调试。

	6．测量运行时发动机油门的检查：测量运行时Q1AC有效，发动机油门大约可在800~1700r/min之间调节。

	    注意：1号发动机怠速和最高速度已由道依茨公司通过EMR模块限定为800r/min和2100r/min。

	7．合上保险113e41，端子M115有电（见：稳定车主电源及2号发动机控制），检查开关381b1、381b2，使油门电机手动上升或下降与开关指示一致。

	8．当DGQ60、DGQ61、DGQ62、DGQ63都无效，油门最小时，调P6使OP3的14脚输出电压为8.5V，油门最大时，调P11使该输出电压为2.2V。

	9．当DGQ60有效，DGQ61、DGQ62、DGQ63无效，油门最小时，调P5使OP3的8脚输出电压为8.5V，油门最大时，调P10使该输出电压为2.2V。

	10．调P7使OP2的8脚输出电压为2.5V。

	13．2号发动机怠速、最高转速及最高作业转速等2号发动机启动后动态调试（注意：2号发动机油门电机升降控制板电阻R1换为5KΩ）。

	

	十二、干燥器及燃油泵供油系统
（图EVW90018、EVW90030）

	1．检查干燥器接线。

	2．检查总风压力控制盒接线（电缆13.57、ZY.1，注意：两根电缆的地线接到一起，但不能接到控制盒的端子上，电缆13.57和ZY.1的电源线分别接到控制盒的1脚和4脚）。

	3．检查燃油泵1m53、1m553、1m553a接线。

	4．合上保险13e30，当端子215有电时燃油泵1m53工作正常。

	5．给13U2的7脚外接输入电源，调延时继电器ZR1使5秒后1脚输出电源。

	6．合上保险13e24，端子M35有电，燃油泵1m553、1m553a工作正常。

	

	十三、程序控制系统
（图EVWD003、EVW9987、EVW9988、EVWD001）

	1．检查看门狗电路板电源、地接线。

	2．检查捣固车主程序电路板电源、地接线。

	3．检查捣固车子程序电路板电源、地接线。

	4．检查捣固车延时电路板电源、地接线。

	5．检查捣固车输入/输出电路板电源、地接线。

	6．检查捣固车功率输出电路板电源、地接线。

	7．检查串行通信电路板20U19、20U20、30U19、30U20、30U21、55U1、57U3、58U3、120U18、120U19电源、地接线。

	8．检查串行通信电路板120U18→20U20、20U19→120U19通信接线。

	9．检查串行通信电路板55U1→30U19通信接线。

	10．检查串行通信电路板30U20→57U3、30U21→58U3通信接线。

	11．检查稳定车主程序电路板电源、地接线。

	12．检查稳定车子程序电路板电源、地接线。

	13．检查稳定车延时电路板电源、地接线。

	14．检查稳定车输入/输出电路板电源、地接线。

	15．检查稳定车功率输出电路板电源、地接线。

	16．安装好上面检查过的所有电路板，合上保险18e1，检查捣固车程控电源板输出+5V电源正常，合上保险18e9，检查稳定车程控电源板输出+5V电源正常，合上保险18e2，检查程序串行通信工作正常。

	17．按照《093X-DYNAMIC-程序逻辑表》检查所有输入信号（即X信号）正确。

	18．检查ZF、分配泵、1/2轴、3轴、4轴、6轴前司机室、作业司机室、后司机室18个双色二极管脱挂挡指示正确（注意：ZF、分配泵、1/2轴、3轴、4轴、6轴在作业司机室挂上绿灯亮，脱开红灯亮；ZF、6轴在前、后司机室挂上绿灯亮，脱开红灯亮；分配泵、1/2轴、3轴、4轴在前、后司机室挂上红灯亮，脱开绿灯亮。）。

	19．检查D、C、B点小车和抄平小车四个双色二极管解锁/锁闭指示正确。

	20．检查起拨道装置、卫星小车横向锁、前捣固装置、后捣固装置、夯拍装置五个双色二极管解锁/锁闭指示正确。

	

	十四、作业电源控制
（图EVW9999、EVW90026）

	1．合上保险18e12，B7箱照明1h82、7h1工作正常，散热风扇7m1、7m2、7m3工作正常。

	2．检查电源板6U1、6U12、10U3、10U10、20U14、20U15电源、地接线。

	3．检查加速油缸比例控制阀及转接盒1U160接线（电缆7.14）。

	4．检查卫星小车制动压力比例控制阀及转接盒1U161接线（电缆46.30）。

	5．合上保险18e1，捣固车程控电源板输出+5V电源正常。

	6．合上保险18e3，走行系统电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	7．合上保险13e36，打开作业电源开关，端子2有电。（参见：捣固车主电源及发动机控制）

	8．合上保险18e4，起道系统电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	9．合上保险18e5，捣固系统电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	10．合上保险18e6，拨道系统电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	11．检查脉冲传感器1f23接线。

	12．合上保险18e7，自动捣固系统电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	13．合上保险18e8，稳定车作业电源板输出+5V、±15V、±10V电源正常。

	14．合上保险18e10，端子PR有电。

	

	十五、多路监测系统
（图EVW90013、EVW90028）

	1． 先断开保险18e3，检查完40路选通板电源、地接线安装好后再合上保险。

	2． 检查18b2、18b13多挡选择开关选择指示电压正确；检查18b61、18b1选择开关方向正确；检查18BU2、18BU3、18BU4外接检测口正确。

	3． 调18g1表内部的电位器，使表显示的电压值与万用表测量值一致。

	4． 调207g1表内部的电位器，使表显示的电压值与万用表测量值一致。

	5． 

	6． 检查18b5及18g4多挡选择开关选择指示各系统24V电压正确。

	7． 检查18b3及18g2多挡选择开关选择指示捣固装置升降电流、夹持电流、卫星小车走行电流正确（注意：可以在动态调试捣固装置及卫星小车时检查）。

	8． 检查18b4及18g3多挡选择开关选择指示起道电流、拨道电流正确（注意：可以在动态调试起道和拨道时检查）。

	9． 检查作业走行压力传感器1f152和指示仪表1g100、1g101的接线。

	10． 检查6轴高速走行压力传感器1f153和指示仪表2g100的接线。

	11． 检查四路选通板的各路信号正确

    F00：拨道传感器（23mv/mm）
    F01：OA
    F02：

    F03：拨道±5mm调零（2v/mm）
    F04：理论正矢（E49：25mv/mm）
    F05：前端偏移量（E48：50mv/mm）
    F06：超压拨道量
    F07：中间电子摆（25mv/mm）
    F08：手动作业位理论超高（50mv/mm）
    F09：左起道卫星小车补偿（200mv/mm）
    F0A：右起道卫星小车补偿（200mv/mm）
    F0B：左起道传感器（90mv/mm）
    F0C：右起道传感器（90mv/mm）
    F0D：左总起道量（1v/mm）
    F0E：右总起道量（1v/mm）
    F0F：左起道10mm补偿（1v/mm）
    F10：右起道10mm补偿（1v/mm）
    F11：卫星小车位移（10mv/mm）
    F12：沉降补偿（1v/mm）
    F13：捣固深度给定（25mv/mm）
    F14：左前捣固装置深度传感器（11.5mv/mm）
    F15：左后捣固装置深度传感器（11.5mv/mm）
    F16：右前捣固装置深度传感器（11.5mv/mm）
    F17：右后捣固装置深度传感器（11.5mv/mm）
    F18：
    F19：
    F1A：左总起道量显示（2v/mm）
    F1B：右总起道量显示（2v/mm）
    F1C：后电子摆（25mv/mm）
    F1D：左沉降补偿量（-1v/mm）
    F1E：右沉降补偿量（-1v/mm）
　  F1F：ALC作业位超高存储（50mv/mm）
　  F20：基本起道量+左前超高差（E47：50mv/mm）
    F21：基本起道量+右前超高差（E46：50mv/mm）
    F22：ALC起道减少量（100mv/mm）
　  F23：后超高差（200mv/mm）
    F24：拨道卫星小车补偿（100mv/mm）
　  F25：卫星小车比例制动（0~10v）
    F26：后摆补偿至左起道板（200mv/mm）
　  F27：后摆补偿至右起道板（200mv/mm）
　  F100
　  F101
　  F102：夹持压力给定（0~10v）
　  F103：卫星小车后退速度(连续式/步进式/手动)
    F104：卫星小车速度（250mv/kmh）
　  F105：大车速度（-500mv/kmh）
　  F106：卫星小车后退速度（连续式）
    F107：ALC后摆理论超高（50mv/mm）
　  F108：自动横移传感器（23.1mv/mm）

    F109：
　  F10A：卫星小车位移传感器（11.5mv/mm）
　  F10B：B2箱作业速度给定（0~10v）
　  F10C：B51箱作业速度给定（0~10v）
　  F10D：B18箱步进式作业速度给定（0~10v）
　  F10E：作业速度显示（0.5v/kmh）
　  F10F：卫星小车加速油缸比例加速（0~10v）

	12． 检查仪表9g7前端偏移量（E49）显示正常、9g6前端基本起道量（E29）显示正常。

	13． 当2U2处于不同的挡位时检查仪表2g2显示正常： 
    第一挡：ALC作业后理论超高（F107）
    第二挡：ALC作业后理论超高+作业位手动理论超高（N60）
    第三挡：后电子摆值（F1C）
    第四挡：ALC+手动作业位理论超高（E26）
    第五挡：自动捣固感应式枕距显示（D15）

	14． 当2U3处于不同的挡位时检查仪表2g3显示正常：

    第一挡：右前捣固深度反馈（P25）
    第二挡：右后捣固深度反馈（P26）
    第三挡：左前捣固深度反馈（P23）
    第四挡：左后捣固深度反馈（P24）
    第五挡：卫星小车位移显示（F10A）

	15． 当2U9处于不同的挡位时检查仪表2g4显示正常：

    第一挡：手动作业位理论超高（F08）
    第二挡：前理论超高差（N3a）
    第三挡：前理论超高差在作业位显示（N3）
    第四挡：前理论超高差在作业后B点小车位显示（N3b）

	

	十六、ALC及前端控制
（图EVW90012、EVW90009、EVW90011）

	1．检查ALC电源电缆接线（电缆ALC4）。

	2．检查ALC数字信号输入电缆接线（电缆ALC1）。

	3．检查ALC模拟信号输入电缆接线（电缆ALC2）。

	4．检查ALC模拟信号输出电缆接线（电缆ALC3）。

	5．检查脉冲传感器1f51接线。

	6．检查4U28电路板接线。

	7．合上保险13e47，ALC工作正常。

	8．检查激光接收靶接线（电缆4.44）。

	9．检查4U1电路板接线。

	10．检查4U2电路板接线。

	11．检查4U31电路板接线。

	12．检查4U17继电器板接线。

	13．检查4U18继电器板接线。

	14．检查4U6电路板接线。

	15．合上保险4e1、4e2，端子E2有电。

	16．合上保险4e3，端子E3有电。

	17．当4U14处于不同的挡位时检查仪表4g4显示正常： 

    第一挡：ALC输出前理论超高（E25）

    第二挡：前电子摆输出值（E34）
    第三挡：后电子摆输出值（F1C）

    第四挡：ALC作业区理论超高（F1F）

    第五挡： 手动输出作业区理论超高（F08）

	18．当4U15处于不同的挡位时检查仪表4g1显示正常： 

    第一挡：拨道传感器+调零电位器的值（拨道板输出R8）

    第二挡：OA

    第三挡：ALC+手动电位器理论正矢（前端模拟板输出E49）

    第四挡：ALC理论正矢（ALC输出E30）
    第五挡：手动电位器理论正矢（前端模拟板输出）

	19．当4U16处于不同的挡位时检查仪表4g2显示正常： 

    第一挡：手动+激光前端偏移量（前端模拟板输出）

    第二挡：OA

    第三挡：前端总偏移量（前端模拟板输出E48）

    第四挡：ALC前端偏移量（ALC输出E32）

    第五挡：手动前端偏移量

	20．当4U25处于不同的挡位时检查仪表4g3显示正常： 

    第一挡：手动+激光基本起道量（前端模拟板输出）

    第二挡：作业区理论超高+前电子摆的超高差
    第三挡：前端总基本起道量（前端模拟板输出E29）

    第四挡：ALC前端基本起道量（ALC输出E31）
    第五挡：手动前端基本起道量

	

	十七、记录仪系统（图EVW90014）

	1．检查4U5电路板接线。

	2．检查4U20电路板接线。

	3．检查到记录仪的电缆接线（电缆4.85、4.86、4.87、4.88、4.89）。

	4．检查ALC模拟信号输出电缆接线（电缆ALC3）。

	5．合上保险13e48，记录仪显示正常。

	6．检查记录仪传感器工作正常。

	7．检查记录仪电子摆工作正常（注意：信号线D29要接到4脚）。

	

	十八、激光发射电源充电系统（图EVWA818）

	1．检查B177箱内布线正确。

	2．检查电缆：4.82、4.83。

	3．空载时调R12电位器使充电电压为13.9V。

	4．激光发射电源充电正常。

	5．激光发射枪工作正常。

	

	十九、中央润滑系统（图EVW90017）

	1．检查中央润滑系统接线（电缆2.16）。

	2．中央润滑强制打油工作正常。

	3．中央润滑打油8分钟，间隔30分钟工作正常。

	4．中央润滑油路堵塞或漏油则系统报警，调为当100秒内主分配器不循环一个周期系统报警。


第四步、发电机组及空调的调试

	一、检查B230箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：230.1、230.2、230.3、230.4、230.5、230.6、230.7、230.9。

	3．检查外接电源插座接线。

	二、检查B231箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：231.1、231.2、231.3。

	三、检查B235箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：235.1、235.2、235.3、235.4、235.5、235.6、235.7、235.8、235.10、235.11、235.12、235.13。

	四、检查B250箱

	1．检查箱体内布线。

	2．检查电缆：250.1、250.2、250.3、250.4、250.5、250.9。

	五、检查B240箱

	1．按原理图检查箱体内开关接线。

	注意：发电机组主控箱FU1保险到200端子的线常接错。

	六、发电机组启动

	1．使用绝缘电阻表检查电源线绝缘良好。

	2．加好发电机组柴机油。

	3．给发电机组燃油供油系统排气。

	4．安装好发电机组启动电瓶。

	5．发电机组启动，观察发电机组工作是否正常。

	6．检查发电机组主控箱、B231箱、B240箱、B250箱发电机组启动工作正常。

	7．检查发电机组主控箱、B231箱、B240箱、B250箱发电机组紧急停机工作正常。

	8．检查B230箱、B235箱、B250箱及作业司机室内电源插座输出电压正常。

	9．检查前司机室玻璃加热工作正常。

	10．检查后司机室玻璃加热工作正常。

	11．检查后司机室顶大灯工作正常。

	12．检查前司机室空调加热、制冷、通风工作正常。

	13．检查作业司机室空调加热、制冷、通风工作正常。

	14．检查后司机室空调加热、制冷、通风工作正常。


第五步、电台及运行监控的调试
	一、电台的调试

	1． 打开电台电源开关。

	2． 前司机室电台接收信号工作正常，喇叭音量大小调节正常。

	3． 后司机室电台接收信号工作正常，喇叭音量大小调节正常。

	4． 

	

	二、运行监控的调试

	1． 打开运行监控电源开关。

	2． 检查前、后司机室运行监控显示正常。

	3． 检查前后司机室运行监控自检工作正常，手动紧急放风工作正常，警惕按钮工作正常。

	4． 运行监控轴温编码正常，编好轴温编码。

	5． 用发码器发码，运行监控信号接收正常。

	6． 检查前后司机室运行监控方向与ZF实际挂挡方向一致。


