DWL-148卫星小车调整步

1．卫星小车锁在0位，调整位移传感器F10A使传感器输出电压为0V。

2．移动卫星小车使位移传感器F10A输出为0V（6 d=0V）。

3．调整P2电位器使VOP1-D-14=0V。
4．调整P1电位器，V6Z=0V。

5．调五路显示板P6使卫星小车位置显示为0。

6．量卫星小车的位置，记下该位置的数值L1。

7．卫星小车移动锁在0位，量这个时候卫星小车的位置，记下该数值L。

8． L1-L=∆L
9． 调电位器P14，使VOP1-D-14=∆L×8mv/mm

10．调电位器P13，使V6Z=10 mv/mm×∆L

11．调五路显示板P1使卫星小车位置显示为∆L。

12．在调五路显示板P6使卫星小车位置显示为0。

13．卫星小车解锁，移动卫星小车到1420mm，调电位器P2，使VOP1-D-14=0V。

14．卫星小车返回到0位锁定，调电位器P1使V6Z=╋10V。

15.  P16的调整：卫星小车位置显示为1400mm时关闭，也就是说卫星小车手动向前，调整P16，使卫星小车位置显示为1400MM。（如卫星小车无法到达1400mm，调整P8使卫星小车能到达1400mm。
16．卫星小车位置显示的调整：后位为显示120mm时，由前向后调P11
使绿灯亮。

    中位由后向前650mm时调P4使黄灯亮。

    前位由后向前1100mm时调P10使红灯亮。

17．调整P20使VOP5-C-9=11.6V
18．调整P24使VOP6-6=200HZ

19．12d接地，b1向上推（为╋15V）调整P6 ，VOP5-A-1=0V。

20．12d接地，12b接地，卫星小车5档加速增益打开，调P8使V10B=440mv
（b1向上推（为+15V））

21．12d接地，12b接地，卫星小车5档加速增益打开，调P7 V10B=800mv ，b1向不向上推。

22．调整P5使VOP4-C-8=12.2V（12d不接地）

23．P3顺时针调死，返回调四圈。大概有7K左右。

24．P18要100K向右到头回调4圈。

25．P22后位调不出时调整。

